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ZWIEKSZ ELASTYCZNOSC
SWOJEGO COBOTA
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Collaborative Robot Platform jest
rozwigzaniem przeznaczonym do
projektéw, w ktérych wykorzys-
tywane s3 roboty wspotpracujace
(coboty, roboty kolaboracyjne).
Zachowujac wszelkie cechy robotow
kolaboracyjnych, platforma CS-CRP
rozszerza ich elastycznos¢ o funk-
cje tatwego przezbrojenia przes-
trzeni  roboczej oraz  zmiany
miejsca instalacji, w zaleznosci od
aktualnych potrzeb produkcyjnych.
Zastosowanie ko6t transportowych,

a takze lekka oraz zwarta konstrukcja
sprawiaja, ze przemieszczanie plat-
formy miedzy stanowiskami pracy
jest bardzo tatwe i nie wymaga
uzycia narzedzi oraz Srodkéw
transportu wewnetrznego. Skalo-
walnos¢ rozwigzania umozliwia
uzytkownikowi dostosowanie CS-CRP
do konkretnych wymagan techno-
logicznych. A zastosowanie zaawan-
sowanych skaneréw laserowych
zwieksza poziom bezpieczenstwa
stanowiska pracy.
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INTEGRACJA
Z ROZNYMI
COBOTAMI
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Platforma CS-CRP umozliwia integracje
z wiekszoscig robotéw kolaboracyjnych
dostepnych na rynku.

Ztacze spetnia standardy mocowania
stosowanego przez wiodacych produ-
centdw robotéw wspdtpracujacych jak
Universal Robots, KUKA, Fanuc, OMRON,
Hyundai, ABB oraz wielu innych.
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WYZSZY POZIOM
BEZPIECZENSTWA

W zalezno$ci od zastosowania, platforma
CS-CRP moze zosta¢ wyposazona w 1 lub
2 skanery bezpieczenstwa. Potaczenie ich
z uktadem sterowania robota zwieksza
poziom bezpieczenstwa otoczenia pracy.
Zastosowanie skanerdow, przy odpowiednim
okresleniu stref bezpieczenstwa umozliwia
wzrost efektywnosci programéw pracy
robota, co przektada sie na skrécenie czasu
cyklow pracy.




INTEGRACJA
NA STANOWISKU
PRACY

Platforma charakteryzuje sie sp6jng
konstrukcjg umozliwiajaca tatwiejsza
instalacje robota w wymagajacych
przestrzeniach roboczych.

W celu sprawnego przemiesz-
czania sie platformy pomiedzy
stanowiskami pracy zamon-
towano kota transportowe;

Regulowane stopy zapewniaja
stabilng oraz bezpieczng insta-
lacje platformy na stanowisku

pracy;

Stétmontazowyzwymiennymi
ptytami umozliwia adaptacje
platformy do konkretnego
zastosowania;

Mozliwos¢ wyboru jednego
z gotowych wariantéw stotu
montazowego lub zamowie-
nia stotu zaprojektowanego
zgodnie z przekazang
specyfikacja;

Platforma umozliwia zabu-
dowanie elementéw stero-
wniczych  wewnatrz  lub
montaz szafy sterowniczej
na zewnatrz konstrukgji.




OFEROWANEWARIANTY
WYPOSAZENIA PLATFORMY

—> PODSTAWOWA

Q

0O O O 0O

Konstrukcja z bazowym
stotem montazowym

Kota transportowe
Regulowane stopy

Miejsce na montaz szafy
sterowniczej

Gniazdo do podtaczenia
zasilania

Wyjscie do zasilania
kontrolera robota

—> FUNKCJONALNA
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Konstrukcja z bazowym
stotem montazowym

Kota transportowe
Regulowane stopy

Miejsce na montaz
szafy sterowniczej

Gniazdo do podtaczenia
zasilania

Wyijscie do zasilania
kontrolera robota

Jeden skaner bezpieczen-

stwa wraz z przekaznikiem

bezpieczenstwa i uktad
sterowania

—> ZAAWANSOWANA
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Konstrukcja z bazowym
stotem montazowym

Kota transportowe
Regulowane stopy

Miejsce na montaz szafy
sterowniczej

Gniazdo do podtaczenia
zasilania

Wyijscie do zasilania
kontrolera robota

Dwa skanery bezpieczen-
stwa wraz z przekaznikiem
bezpieczenstwa i uktad
sterowania

—> SKALOWANA
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Konstrukcja z dopasowanym
stotem montazowym wedtug
wymagan Klienta

Kota transportowe
Regulowane stopy

Zamontowana gotowa szafa
sterownicza (zaprojektowana)
wedtug wymagan Klienta

Zestaw gniazd umozliwiajga-
cych podpiecie robota i innych
urzadzen wymaganych na
stanowisku pracy

Techniczne $rodki bezpie-
czenstwa, w tym skanery
bezpieczenstwa, dobrane
odpowiednio do wymagan
analizy ryzyka stanowiska
pracy
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